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Pembelajaran Fisika dan Matematika di =
Masa Pendemi Covid-19 Qi

Metode mengajar guru fisika dan matematika selama massa pandemi Covid-19

1. Guru mengajar dengan cara tatap muka virtual melalui video conference menggunakan Google Meet,

Zoom, atau skype, teleconference.
2. Guru mengajar dengan cara diskusi dalam group media sosial atau aplikasi pesan semisal Whatsapp
group (WAG).

3. Guru mengajar menggunakan Learning Management System (LMS), yaitu sistem pengelolaan

pembelajaran terintegrasi secara daring melalui aplikasi. Contoh guru membuat kelas maya rumah
belajar, google classroom, ruang guru, zenius, edmodo, moodle, siajar LMS seamolec, dan lain

sebagainya.




Pembelajaran Fisika dan Matematika — =5
Dalam Jaringan (DARING) Qi

v' Sebagai guru fisika dan matematika, saat mengajar daring baik dari rumah atau sekolah, salah satu senjata

utamanya adalah webcam. Pasalnya, webcam digunakan saat pembelajaran daring menggunakan Zoom

atau Google Meet.

v' Mengajar fisika dan matematika kok tanpa corat-coret, tanpa perhitungan langsung, tanpa penurunan

persamaan, tanpa menggambar grafik atau ilustrasi yang mendukung ibarat sayur tanpa garam, hambar.

v Guru melakukan corat-coret, penurunan persamaan secara langsung, menggambar grafik atau
ilustrasi yang mendukung materi kemudian terjadi interaksi antara guru-siswa (baik diskusi atau pun
tanya jawab) sangat penting dalam pembelajaran fisika dan matematika untuk memberikan ‘ruh’

atau ‘rasa’ pada proses pembelajaran yang berlangsung serta untuk menginspirasi siswa.




DroidCam terintegrasi Google Meet (GMeet)
untuk Pembelajaran DARING Qi

Dalam webinar hari ini kami ingin sharing penggunaan software aplikasi DroidCam terintegrasi Google

Meet (GMeet) atau Zoom untuk meningkatkan kualitas pembelajaran fisika dan matematika secara daring.

DroidCam adalah aplikasi yang memanfaatkan kamera smartphone Android sebagai kamera PC atau
Laptop. Karena memanfaatkan smartphone Android sebagai kamera tentu saja lebih mudah untuk
menseting posisi kamera sesuai dengan kebutuhan pembelajaran. DroidCam bisa dihubungkan secara

wireless dengan koneksi wifi atau dihubungkan dengan menggunakan kabel data USB.




DroidCam terintegrasi Google Meet (GMeet)
atau Zoom
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DroidCam terintegrasi Google Meet (GMeet)
atau Zoom Qo

Langkah-langkah installasi DroidCam terintegrasi Google Meet atau Zoom

1. Install Aplikasi DroidCam di PC atau Laptop
Unduh aplikasi DroidCam untuk windows di sini https://www.dev47apps.com/DroidCam/windows/

2. Install Aplikasi DroidCam di smartphone Android
Unduh aplikasi DroidCam dari Google Playstore atau Apple Store kemudian install
3. Aktifkan Mode Developer (Mode Pengembang) atau Developer Option pada smartphone Android

4. Aktifkan USB debuging pada Mode Pengembang tersebut.

Lebih lengkap bisa dilihat di video berikut: https://www.youtube.com/watch?v=b-gO30K6 _i0



https://www.dev47apps.com/DroidCam/windows/
https://www.youtube.com/watch?v=b-gO30K6_i0
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Aktitkan DroidCam
pada smartphone
Android




Aktitkan DroidCam
pada Laptop atau PC




= 8

ThisPC Firefox scilab-6:1:0 RStudio
(64-bit) D= DroidCam
DroidCam
g 9 & =
) o]
Recycle Bin s GOM PlayersssWinamp Zoom

= [ =]
F' uq IQ

Connect over USB
LENOVO Google Winsteps
Chrome

v

=

L
DroidCam Port: | 4747

. £l

g [video []Audio
0o %

SErway MathType . Daimul
Fisdas [ 'da (Darmul i
. .
; o
a 7 [![]
Adobe Mendeley s Droid Cam:e
Acrobatin Desktop

- Q DroidCamX Pro Controls

T o
C i % a@ ¥~ A @
Camtasia 98 = Minitabi19 [BEMISPSS

Statietice 03 DroidCam Windows Client v6.3.3 © DEV47APPS
atistics 23

B> [T @ on
EPSON 5can PhET: Joko =

Simulations Chrome

&® O Type here to search

5:54

07/01/2021 %)

A D t®m ) ENG



Lo B

ThisPC Firefox scilab=6:110 RStudio
(64-bit) D= @ DreidCam Client
DroidCam
g 9 & =
) o]
Recycle Bin s GOM PlayersssWinamp Zoom

¥ [ [ _
r. q Klik “Start’ untuk
r £ Connect over USB b
LENOVO R Google R Vineteps g @ mulai
Chrom B i |
- DroidCam Port: menghUbungkan

: dengan smartphone
[lvideo []Audio 3 ¥
. a u(a Centang Audio

Serway MathType . Daimul Start Jlka |ng|n
Fisdas | 'da™ (Darmul & : )
menggunakan
4 smartphone sebagai

o) nartp g
4 t ; mikrofon
Adobe Mendeley S Droid Cam
Acrobatis Desktop

_ Q DroidCamX Pro Controls

B o -
C Ny = a@ ¥~ A 8
San i ViDL SR b VDS DroidCam Windows Client v6.3.3 © DEVA7APPS

Statistics 23

) > hET BrL R
EPSON Scan PRET Joko =
Simulations Chrome

i@ O Type here to search O Si -l"l n e ‘ @ @ A G =& Q) ENG 07/;32021 %)



Lo B

This PC Firefox scilab-6.1.0 RStudio
(64-bit) D%

{2) DroidCam Client

A =

Recycle Bin s GOM PlayersssWinamp Zoom

F 9 4

LENOVO Google Winsteps

Chrome
. 3
Serway MathType, Darmul
Fisdas [ da:. (Daimul 3
.}‘ & |
. o
a 7 m
Adobe MendeleyS=Droid Cam
Acrobatin: Desktop

oy 0100% (@ | MutePreview

DroidCamX Pro Controls
Camtasia 90 Minitab 19 IBMSPSS

Statistics 23 Q C-D\ -é‘- o A\ 5 @

DroidCam Windows Client v6.3.3 © DEV47APPS
N 1 RGN
L= GNET By
EPSON Scan PRET Joko =
Simulations Chrome

6:03
&R O Type here to search

07/01/2021 %)

A O m ) ENG



N ETCNVILIELTCH N DETIELETRN G L Meet - pgt-zqgg-fwy 4 X e

< C @ © & ™G https:;//meet.google.com/pgt-zqgg-fwv?pli=1&authuser=0 v © W vIND @ @ =
mrjokopurwanto23@gmail.com
u Google Meet Switch account a

HOITI03:QK0) 32

muj‘nsup = Meeting ready
2 Jl " 6 d) 9 M : meet.google.com/pgt-zqgg-fwv

bns 21q93n0)
Join now Present

2noitedilggA

&8 O Type here to search O

o

-n m Q @ & [ A © @ Q) ENG 07/;113021 %__)




40

831AM O © O @

é

SRS

T T Y e —

& w‘:lil_tmlll_kjl [—) ,...'.71(.5( Illgj 5% Toels ; Sign | Comment

wirch s usually aritten as

In the sane nanom, die apresicn fur e cal boosnss

[ ‘A Je ‘AL
CXA=p : -

while © ¢ Cpotams oot o e

= 1 4 Ju 1 A
v~ (o) + =555 (1-89)
f 'l," 0 o Jde
shere w o o scalar funciicn of position

It is very imporiay o remember that (1 86), [1 87), (1-88), and (1-89) camnor be
orsined from the eorresponding exprescons n rectanzular coordinales as ghven
(1-41), (142 (1-43), and '1-44) by the mmple replacemant of v, v. 7 by p. o, 2
Strmilarly. (1-84) andd (1d7) cam only e wsedd for rectangular conrdinates; see (1-120)
for the defimuion of 9°A for other cocrdmate systzms, You would be surprised ot ww
ofen these micak=s are made

SPHIRICAL COORDINATES

In this svstery, the Jocatncn of a pant 7 15 speciiied by the tawrse guantitics ~ 6, ¢
shoan in Figue 1.39 We e that 7 I the dbvinice from the or and thus the
megnituds of the position vector r, ¢ 13 the angic mede by r with the passlive 2 axis
while o iv sgain e wogle mads wits the positive x s by the proection uf r onto the
vy olane. The relations botween the rectangu ar and sphetical coordinates are seen to
he

= rsmVoosg - e ¥ e ¢ z=rent
sos thit

(x* = »?)"" Y

P (Pt =)y wr = — tang =
A
We dedine o set of muiualy perpenchonlar i vecion 8 gd ¢ in the wase of
increasing r, ¥, and ¢, rospectively. as shown i Figure hal e tae locat?
of 7 s changad, 21k of thesa vectors ala chuege Btions anale

E m B s J A

& a.>x (45 456+ 4,5)
* a5 A5
+ ¥ %(A’sf VAFI’; Y A‘ag.)

TS

e
ot ll @

Joko

3 A

18 others




VOITIgIauno) 3¢

muinsu0

2InsMsM
bns 21q93n0) t
2noitedilqqA ¢
- I‘
s N
Joko Purwanto : . Q £l €+ 4
2= O Type here to search i = [ C e &F & O A G @ ) ENG 07/;1/':021 =




